
《机器人操作系统设计与应用》（A0235091）课程指导 

 
课程名称：机器人操作系统设计与应用 

课程代码：A0235091 

课程性质：专业选修课 

修读学分：3学分 其中：理论 1.5学分 实践：1.5 学分 

考核方式：作品+答辩 

必须先修课程： Liunx操作系统 

建议先修课程： C++程序设计 

课程描述： 

    课程围绕机器人操作系统（ROS）的应用展开，包括机器人学的基础理论和常用工具。借

助立体多样的示例，课程可以为使用 ROS 进行机器人开发设计的学员提供一个扎实的基础和

相关应用全貌。课程将学习如何创建软件包、包括仿真、连接传感器和执行器以及集成控制

算法，通过一套指导教程，学习如何使用 ROS从零开始设置环境，连接各个传感器和执行器

并实现机器人控制系统。 

 


